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항공우주공학개론
(RC 조종술)

조교 이충희
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RC용 전파 개념

◈ 주파수에 따른 용도
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• AM 방식 (진폭 변조 방식: Amplitude Modulation) 
AM 방식은 전파의 진폭을 변화시켜 변조를 수행하는 방식이다. AM 방식은 FM 또는 PCM 
방식에 비해 낮은 주파수를 사용하므로 주기와 파장이 길어 송수신 거리가 큰 장점을 가지나
노이즈(nose)에 약해 정밀한 무선통신에 사용하기 힘든 단점을 가진다. R/C 송수신기에 있어
AM 방식은 과거 많이 사용되었으나 최근에는 거의 사용하지 않는다. 

• FM 방식 (주파수 변조방식: Frequency Modulation)  PPM-Pulse Position Modulation
FM 방식은 전파의 주파수를 변화시켜 변조를 수행하는 방식이다. AM 방식에 비해 높은
주파수를 사용하므로 주기와 파장이 짧아 송수신 거리가 작은 단점을 가지나(R/C에 있어 도달
거리는 그다지 큰 문제가 아님.), AM 방식에 비해 노이즈(noise)에 강해 현재에도 초급 및 중급
기종에 많이 사용하고 있다. 

RC용 전파 개념

◈ 전파 변조 방식

AM 방식 (진폭 변조방식) FM 방식 (주파수 변조방식)
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• PCM 방식 (펄스부호 변조방식: Pulse Code Modulation) 
PCM 방식은 조종신호를 디지털 코드화 한 뒤 변조를 수행하는 방식이다. PCM 
방식은 조종신호를 디지털 코드화 시킨 후 변조, 송신함으로써 AM 및 FM에 비해
노이즈(noise)나 손실에 강하며 코딩시 에러검출 기법을 사용하여 보다 많은 신호를
정확하게 송수신하므로 정밀한 무선통신 제어가 가능하다. 대부분의 RC조종기에서는
이방식을 사용하면 Fail-Safe기능을 활성화시킬 수 있다.

RC용 전파 개념

◈ 전파 변조 방식
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기본적인 조종기 조작

◈ 조종기 외관

⑴ Antenna : 전파가 실제로 나가는 부분

⑵ LCD : 현재 조종기의 상태 혹은 조종기의 설정을 변경할 때 메뉴를
표시하는 창

⑶ 오른쪽 조작스틱 : 수평축으로 에일러론 조작, 수직으로 트로틀 조작
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기본적인 조종기 조작

◈ 조종기 외관

⑸ 왼쪽 조작스틱 : 수직축으로 엘리베이터 조작, 수평축으로 러더 조작

⑹ 에일러론 트림 : 에일러론의 미세조절

⑺ 엘리베이터 트림 : 엘리베이터의 미세조절

⑻ 트로틀 트림 : 트로틀의 미세조절
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기본적인 조종기 조작

◈ 조종기 외관

⑽ switch : 플랩조절, 에어브래이크 사용, 듀얼레이터 사용, 착륙 기어
동작, 트레이너 모드 사용등의 기능을 조작하는 스위치

⑾ MODE key : 조종기의 설정 버튼

⑿ neck strap hook : 목걸이 걸이
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기본적인 조종기 조작

◈ 수신기 연결도
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기본적인 조종기 조작

◈ MODL : Model select function
총 6모델을 개별적으로 저장할 수 있는 기능이 있
다.

◈ Transmitter battery voltage
8.5V이하가 되면 경고음이 울리며, 계속 운용하
면 위험할 수 있다.

◈ PPM-Pulse Position Modulation
◈ PCM-Pulse Code Modulation



2009 - 1 항공 우주 공학 개론

◈ D/R Dual Rate Settings
스틱 조종에 따른 조종면의 최대각도를 다
르게 셋팅하여 스위치 하나로 전환이 가능.

◈EXPO Exponential Settings
선형 비례제어가 아닌 엑스포넨셜로 비선
형 비례 제어가 가능한 기능.

기본적인 조종기 조작
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◈ EPA End Point Adjustment
스틱 조종에 따른 조종면의 최대각도를 설정

기본적인 조종기 조작

◈ PMIX Programmable Mixer
마스터 채널과 슬레이브 채널을 지정하여 사
용자가 원하는 비율로 믹싱이 가능하다.
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기본적인 조종기 조작

◈ 기본적인 조작
⑴ 에일러론 조작
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기본적인 조종기 조작

◈ 기본적인 조작
⑵ 엘리베이터 조작
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기본적인 조종기 조작

◈ 기본적인 조작
⑶ 트로틀 조작
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기본적인 조종기 조작

◈ 기본적인 조작
⑷ 러더 조작
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전동 RC 비행기 조종 가이드

◈ 사전 점검 사항
⑴ 기체는 완전한 상태에서 조립이 되었는가?

⑵ 송신기(조종기)의 충전상태는 완충되었는가?

⑶ 동력용 배터리의 충전상태는 완충되었는가?

⑷ 각 서보의 동작은 원활 한가?

⑸ 각 조종면의 타각은 충분한가?

◈ 준비물
⑴ 동력용 여분의 배터리

⑵ 여분의 프로펠러

⑶ 충전기(DC12V용)

⑷ 충전잭(동력용, 송신기용)

⑸ 기본공구(드라이버, 니퍼, 롱노우즈플라이어, 6각 렌치등)

⑹ 예비크리스탈 (중복될 경우 대비)  
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전동 RC 비행기 조종 가이드

◈ 비행장 안전 사항
⑴ 근처에 사람이 다니지 않아야 합니다.

⑵ 충분한 이착륙거리가 확보되어야 합니다.(좌우로 약 100m, 앞뒤
로 50m 이상)

⑶ 아이들이 있는 곳은 피합니다. 

⑷ 대형 교통시설 근처는 피합니다.(고속도로, 철도, 큰 도로등)

⑸ 바닥에 풀이 너무 많은 곳은 피합니다.(기체 파손 시 부품 찾기
힘듬)

◈ 비행 조건
⑴ 비가오지 않아야 합니다.

⑵ 바람이 초속 약 3m/s 이하여야 합니다.

⑶ 바닥의 상태가 착륙하기에 알맞아야 합니다.

⑷ 이착륙 하는 방향이 바람의 방향과 맞아야 합니다.
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전동 RC 비행기 조종 가이드

◈ 비행장 예절
⑴ 상대에게 자신의 주파수를 알리고, 중복이 된다면 예비 주파수로
변경하거나 혹은 번갈아 가면서 비행해야 합니다.

⑵ 정규 이착륙 장소를 벗어나서 이착륙을 시도해서는 안됩니다.

⑶ 다른 사람이 이착륙 중에는 접근해서는 안됩니다.

⑷ 비행사의 머리 뒤로 기체를 보내서는 안됩니다.

⑸ 자신의 조종기를 켤 때는 반드시 같은 주파수의 사람에게 알리고
켭니다.  
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전동 RC 비행기 조종 가이드

◈ 비행 준비
⑴ 기체의 전원 스위치를 OFF 상태로 놓습니다.

⑵ 동력용 배터리를 연결합니다.

⑶ 기체를 완전한 상태로 조립합니다.(기체와 날개의 조립상태가 아
주 중요합니다. 서로 직각이 되는지, 양쪽의 길이는 같은지 확인합니
다.)

⑷ 조종기의 안테나를 올립니다.
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전동 RC 비행기 조종 가이드

◈ 비행 준비
⑸ 조종기의 스위치를 켭니다.

⑹ 조종기의 트로틀 스틱을 최하의 위치로 이동합니다.

⑺ 기체의 전원 스위치를 켭니다.

⑻ 채널별로 서보의 움직임이 원활한지, 서보의 움직임 방향이 맞는
지, 조종면의 타각은 충분한지 확인합니다.  
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전동 RC 비행기 조종 가이드

◈ 비행 준비
⑼ 기체의 꼬리 부분(혹은 동체 부분)을 잡고 트로틀을 올려 모터가
원활하게 연속적으로 도는지 확인 합니다.

⑽ 조종기의 안테나를 완전히 접습니다.

⑾ 조종기의 레인지를 점검합니다.(보조자가 기체를 잡고 조종자는
조종기의 안테나를 완전히 접은 상태로 기체로부터 약 20m 이상 이
동하여도 서보의 이상 상태가 발생하는지 확인)

⑿ 가능하면 비행 전에 기념사진을 찍습니다.  
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전동 RC 비행기 조종 가이드

◈ 이륙
⑴ 자력 이륙

① 기체를 이륙장에 바람을 마주 보도록 놓습니다.

② 트로틀을 올려서 기체의 속도를 올립니다.

③ 약 20~30m 전진 후 속도가 최대가 되면 엘리베이터 스틱을 약간
당겨서 약 15~20도 이내의 각도로 상승하게 합니다.

④ 이 과정에서 기체의 방향이 바람의 방향과 틀어지거나 이륙과정
에 문제가 있으면 빨리 중도에 포기를 하고 이륙과정을 처음부터 다
시 시작해야 합니다.
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전동 RC 비행기 조종 가이드

◈ 이륙
⑵ 런칭(론칭)

① 보조자가 기체를 들고 바람과 마주보고 섭니다.

② 조종자가 보조자에게 알리고 트로틀을 최대로 올려 프로펠러를
회전시킵니다.

③ 이후 조종자가 보조자에게 런칭을 지시합니다.
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전동 RC 비행기 조종 가이드

◈ 이륙
⑵ 런칭(론칭)

④ 보조자는 기체를 런칭합니다. 이때 기체를 던진다기보다는 앞으
로 민다는 감각으로 하는 것이 맞습니다. 그리고 런칭 시 각도는 0도
가 제일 좋습니다. 너무 높은 각도로 던지면 실속으로 인해 추락할
수 있습니다.

⑤ 기체가 약 20m 전진하여 속도가 붙으면 엘리베이터 스틱을 약간
당겨서 약 15~20도 이내의 각도로 상승하게 합니다.
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전동 RC 비행기 조종 가이드

◈ 이륙
⑶ 이륙시 바람을 마주봐야 하는 이유



2009 - 1 항공 우주 공학 개론

전동 RC 비행기 조종 가이드

◈ 이륙
⑶ 이륙시 바람을 마주봐야 하는 이유
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전동 RC 비행기 조종 가이드

◈ 비행
⑴ 기체가 이륙하고 나면 적당히 고도를 상승시켜 수평 선회 비행을
합니다. 

⑵ 그림과 같이 조종사의 주위를 벗어나지 않도록 신경을 쓰도록 합
니다. 특히 비행기를 조종사의 머리 뒤로 보내지 않도록 합니다. 

⑶ 어느 정도 비행이 숙달될 때 까지 수평 선회 비행만을 하도록 합
니다. 
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전동 RC 비행기 조종 가이드

◈ 착륙
⑴ 착륙방향은 바람을 마주보고 해야 합니다.

⑵ 착륙장과 수평이 되는 방향으로 착륙합니다.

⑶ 착륙 시도는 배터리의 용량이 약 20~30%이상 남았을 때 시도해
야 합니다.

⑷ 트로틀을 낮추고 엘리베이터를 아주 조금씩 조작하여 기체를 착
륙장과 수평이 되는 장소로 접근 시킵니다. 

⑸ 기체가 지상에서 약 1m 이내의 고도로 접근하게 되면 트로틀을
완전히 내립니다. 

⑹ 마지막 터치다운에 들어가기 전에 엘리베이터를 약간 당겨서 기
수 부분이 약간 들리도록 합니다.

⑺ 기체를 조종자의 방향으로 이동시킵니다.(택싱 혹은 손으로)  
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전동 RC 비행기 조종 가이드

◈ 비행 마무리
⑴ 기체의 스위치를 끕니다.

⑵ 조종기의 스위치를 끕니다.

⑶ 기체로부터 동력용 배터리를 분리합니다.

⑷ 기체의 상태를 점검합니다.
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전동 RC 비행기 조종 가이드

◈ 주의사항
⑴ 가능한 조종은 전문가에게 부탁하고 초보자 단독으로 조종하지
않는다.

⑵ 처녀비행에서 조종기를 잡으려고 노력하지 않는다.

⑶ 처녀비행에서 제 성능의 약 40~60%만 내고 착륙하라.

⑷ 처녀비행에서 들어난 문제는 수정 후 비행을 시도하라.

⑸ 가능한 처녀비행을 완료한 후 세팅을 변경하지 마라.

⑹ 오늘만 날이 아니다. 조금이라도 날씨가 아니다 싶으면 비행을 연
기하라.

⑺ 항상 기체가 완전한 상태에서 비행을 시도하라.

⑻ 너무 흥분하지 말라. 흥분은 정상적인 비행의 장애요소일 뿐이다.

⑼ 비행의 결과에 대하여 책임은 모두 자신에게 있는 것이다. 남의
탓을 하지 마라. 
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이지스타 비행 동영상
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이지스타 개조 예제

◈ 개조전
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이지스타 개조 예제

◈ Payload 장착용 볼트
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이지스타 개조 예제

◈ Nose gear 가조립 상태
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이지스타 개조 예제

◈ Nose gear 지지대 제작



2009 - 1 항공 우주 공학 개론

이지스타 개조 예제

◈ Nose gear 지지대 제작



2009 - 1 항공 우주 공학 개론

이지스타 개조 예제

◈ 완성된 Nose gear, 러더서보와 연동



2009 - 1 항공 우주 공학 개론

이지스타 개조 예제

◈ Nose gear를 조향하기 위한 링크



2009 - 1 항공 우주 공학 개론

이지스타 개조 예제

◈ 러더서보와 Nose gear링크 모습



2009 - 1 항공 우주 공학 개론

이지스타 개조 예제

◈ 에일러론용 서보 자리 마킹



2009 - 1 항공 우주 공학 개론

이지스타 개조 예제

◈ 에일러론용 서보 자리 제작



2009 - 1 항공 우주 공학 개론

이지스타 개조 예제

◈ 가조립



2009 - 1 항공 우주 공학 개론

이지스타 개조 예제

◈ 에일러론 링크혼 제작



2009 - 1 항공 우주 공학 개론

이지스타 개조 예제

◈ 에일러론 링크혼 제작



2009 - 1 항공 우주 공학 개론

이지스타 개조 예제

◈ 에일러론 작동 점검(Down)



2009 - 1 항공 우주 공학 개론

이지스타 개조 예제

◈ 에일러론 작동 점검(UP)



2009 - 1 항공 우주 공학 개론

이지스타 개조 예제

◈ 러더 조종면 확장



2009 - 1 항공 우주 공학 개론

이지스타 개조 예제

◈ 랜딩기어 및 에일러론 제작 완료



2009 - 1 항공 우주 공학 개론

실내 전동기 곡예 비행



2009 - 1 항공 우주 공학 개론

3W 가솔린 엔진기 곡예 비행



2009 - 1 항공 우주 공학 개론

Mig 27 터빈 제트기 곡예 비행
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